
Planung, Konstruktion und
Fertigung einer Roboter-Fertigungsstraße

Ein Projekt für die BBS Germersheim von:
Artur Bardhoshi, Thomas Jungbauer und Sven Hirsch



Agenda

1.  Einleitung

2.  Planung

3.  Konstruktion

4.  FEM Berechnung

5.  Elektronik

6.  Programmierung
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7.  Fertigung 

 und Montage

8.  Inbetriebnahme

9.  Resümee

10. Schlusswort



1. Einleitung

Worum ging es noch gleich…?

• Simulation eines Industrie-

roboters

• Bedienung für jeden

möglich

• Frei programmier-

barer Bewegungs-

ablauf
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1. Einleitung
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• Die Gründe für das Projektthema

• Die ersten Schritte

• Die besonderen Schwierigkeiten
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1. Einleitung
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2. Planung

• Verwendungsmöglichkeiten der

Roboter-Fertigungsstraße
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• Auswahl der geeigneten Bauteile
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2. Planung
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• Bewertung der Bauteile

2. Planung
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• Ausarbeitung von Konzepten

2. Planung



• Horizontale Bewegung im

Oberschlitten
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2. Planung



2. Planung
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• Aktionsplan
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3. Konstruktion

• Planungsgedanken wurden

in einem 3D Modell umgesetzt 

und stetig verbessert
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• Baugruppen- und Einzelteilzeichnungen 

wurden erstellt
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3. Konstruktion



• Bewegungen wurden simuliert
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3. Konstruktion
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4. FEM Berechnungen

• Bauteile auf ihre Eignung für bestimmte

Aufgaben untersuchen

• Bereiche mit den größten Spannungen zeigen

• Verformungen darstellen

• Sonstige Informationen aufzeigen
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• Verformung der Abdeckplatte
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4. FEM Berechnungen



• Spannungen Abdeckplatte
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• Zusätzliche Informationen Abdeckplatte
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4. FEM Berechnungen
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5. Elektronik

• Netzteilplatine versorgt die Roboter-

Fertigungsstraße mit Spannung
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5. Elektronik

• Gabellichtschranken dienen als

berührungslose Schalter
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5. Elektronik

• Optischer Endschalter erkennt ob sich

ein Werkstück nähert
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5. Elektronik

• OctopusUSB ist das Herzstück der

Roboter-Fertigungsstraße
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5. Elektronik

• Schrittmotor mit Steuerplatine
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5. Elektronik

• Der Elektromagnet mit Verstärker
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6. Programmierung

• Durch USBprog wird OctopusUSB

programmiert
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6. Programmierung

• Bewegungsablauf wird vom Programm

bestimmt
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7. Fertigung und Montage
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• Werkstücke wurden gefertigt…

Fräsmaschine Drehmaschine
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• …und nacheinander zusammengesetzt

7. Fertigung und Montage
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9. Resümee

Besondere Schwierigkeiten lagen vor allem…

… in der Kabelführung im Oberschlitten

… bei der Feinabstimmung der Komponenten

… in der Zusammensetzung der Bauteile in der

 richtigen Reihenfolge

… in der Zeitplanung
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9. Resümee

Verbesserungspotential sehen wir vor allem…

… in der Größe des Oberschlittens

… in der Auswahl einiger Bauteile

… in der Planung der Finanzen 
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10. Schlusswort
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Fragen

Noch Fragen?!
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Vielen Dank für Ihre
Aufmerksamkeit!
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